YARI OTOMATIK BETON BLOK MAKINESI VE URETIM HATTI TAMAMLAYICI
MAKINE VE EKIPMANLARIN SATIN ALINMASI ISINE AIT
TEKNIK SARTNAME

1- ISIN ADI : Belediyemiz Fen Isleri Miidiirliigii biinyesinde giinliik kapasitesi
minimum 350 m2 parke tas1 tiretimi yapan, kalin ve ince har¢ arabasindan olusan cift
bunkerli, kalip degistirmek i¢in 6n kismui agilabilen, ¢ikan taslar1 otomatik olarak istif eden
makine robot hidrolik sistemi ayr olan, vibrasyon sistemi ayar edilen, profil saseye sahip
olan makine ile iiretim hatti tamamlayici tiriinleri satin alinmas: isi.

2- ISINSURESI : Isin siiresi s6zlesmenin imzalanmasina miiteakip, ise baglama
tarihinden itibaren 80 takvim giindiir.

3- TEKNIK OZELLIKLER: Beton blok makinesi ve iiretim hatti tamamlayici iiriinlerin
kisimlar

3-1 SASE

Makinenin aksamlarimi lizerinde tasiyacak sase minimum 120 mm x120 mm
ebatlarinda 8 mm et kaliginda profilden imal edilecektir. Makine sasesi 3 kisimdan
olusacaktir.

Ana Sase:

Biitiin elemanlar iizerinde tasiyan kisimdir

Kalin Har¢ Bunker Sasesi:

Kalin har¢ bunkerini lizerinde tagiyan tas yiiksekligine gore yukari-agsagi hareket
eden sasedir.

Ince Har¢ Bunker Sasesi:

Makinenin 6n tarafinda bulunan yukari-asagi hareket edebilen kalip degistirmede
kolaylik saglamak icin agilip kapanan sasedir.

3-2 BUNKERLER

Kalin Har¢ Bunkerti:

Minimum 5 mm Kaliginda 3990 kalite asinmaya mukavim sactan imal edilecektir.
Hacmi minimum 750 It olacaktir. Bosaltma kapagi hidrolik olarak acilacaktir. Kalin
har¢ sasesine monte edilecektir.

Ince Harg Bunkeri:

Minimum 5 mm Kaliginda 3990 kalite asinmaya mukavim sactan imal edilecektir.
Hacmi minimum 500 It olacaktir. Bosaltma kapag: hidrolik olarak ac¢ilacaktir. Ince
har¢ sasesine monte edilecektir.

3-3 VIBRASYON SISTEMI

Makinenin beynini olusturan bu kisim iki motor , bir vibratdr ve tabladan
olusmaktadir. Titresimi saglayan vibrator iki motorla takrik edilecek, motorlar
minimum 4 kw 2800 devir/dk. olacaktir. Vibrator 4 adet rulman ile yataklanacaktir.
Cift agirlikl olacaktir. Tahrik sistemi bir ¢elik disli ile bir polyemit disli vasitasi ile
saglanacaktir.
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3-4 ROBOT ISTIFLEME SiSTEMI

Cikan parke tasi yiiklii paletleri istiflemek igin otomatik olarak c¢alisacaktir.
Hareketleri selenoit valflerle saglanacaktir. Parke makinesinden g¢ikan bir palet
zincir bant sonunda Ikinci paleti bekleyecek, ikinci palet gelince robot ikisini alip
istife gotlirerek tekrar baslangic konumuna gelecektir. Bu islem 8 sira ist iiste
oluncaya kadar devam edecektir. Boylece iiretilen 16 palet istiflenmis olacaktir.
Robot sasesi minimum 5 mm sactan imal edilmis olup 4 adet yatak iizerinde hareket
eden yataklar bulunacaktir. Paletlerin kaldirilmasi bir hidrolik pistonla saglanacak
robot ilerlemesinde  hidrolik  olarak  yapilacaktir. Hareket switchlerle
smirlandirlacaktir. Bu hareketler tamamen otomatik olacaktir.

3-5ZINCIR BANT

Uretilen parke taglan iiretimden giktiktan sonra zincir bant ile robot istifleme
sistemine taginacaktir. Zincir bant minimum 1.5 Kw motor ile tahrik edilecektir.
Zincir bant sensorler vasitasiyla otomatik olarak ¢alisacaktir.

3-6 ARABA TABLALARI

Har¢ Arabasimnin iizerinde ¢alistigi asinmaya mukavim sactan imal edilen iizerinde
raylar bulunan kisimdir. Alt kismi “U” profilden takviye edilmistir. Ince har¢ araba
sistemi ince harg arabasi iizerinde galistig1 sistemdir. Uzerinde araba raylar bulunan
kalip degistirme sirasinda bir mentese yardimiyla 180 Derecede agilir. Gerektiginde
Kalinlik ayarlar i¢in yukar1 — Asag: ana sase tizerinde ayarlanabilir.

3-7HARC ARABASI SISTEMI:

Aginmaya mukavim minimum 10 mm sagtan imal edilecek O0n ve arka kisminda
Hardox 400 seri numarali sacdan siyiricilar olacaktir. Arabalar iki piston ve iki kol
ile itilecektir. Araba raylar iizerinde hareket edebilecek sekilde imal edilecektir.
Arabanin rahat hareketinin saglamak i¢in kollarinda oynak mafsallar kullanilacaktir.

3-8 INCE HARC ARABASI:

3990 Asinmaya mukavim minimum 10 mm sagtan imal edilecek sertlestirilmis
tekerler ray ilizerinde hareket edecek tarzda imal edilecektir. Arabalarin iginde
1zgaralar olacaktir. Izgaralar lama demirinden imal edilecektir.

3-9 KALIN HARC ARABASI:

3990 Asinmaya mukavim minimum 10 mm sagtan imal edilecek sertlestirilmis
tekerler ray ilizerinde hareket edecek tarzda imal edilecektir. Arabalarin icinde
1zgaralar olacaktir. Izgaralar Lama demirinden imal edilecektir.

3-10  ROBOT HIiDROLIK SISTEMi

Robot hidroligi ana makineden ayn olacak, kumandasi selenoit valfle yapilacaktir.
Hidrolik sistem ana kumanda panosundan kumanda edilecek tarzda yapilacaktir.
60 It lik depo tizerine minimum 2.2 kw motor ucuna 16,5 It. / dak pompa konacaktir.
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Valfler selonoit valf olacakti. Emniyet sistemi kullanilacak Basing ayar ventiller ile
donatilacaktir. Ayrica basinci kontrol igin monometre konacaktir.

3-11 ANA HIiDROLIK SISTEM

Minimum 200 It. tank {izerine minimum |1 kw motora 64 It /dak pompa baglanacak,
tank tlizerine 7 I kumanda kolu baglanacaktir. Hidrolik akistan makinaya
hortumlarla sevk edilecek, makine tizerindeki hareketli yerlere basingli hortum
kullanilacaktir. Basing ayar ventili ve emniyet ventili kullanilacak basing
monometresi pano iizerinden okunacak sekilde dizayn edilecektir. Santral {izerine
kumanda panosu konacak, motorlarin ¢ektigi Akimlar ve voltaj rahatlikla okunacak
durumda olacaktir. Robot ve diger motor aksamlar1 bu panodan kontrol edilecektir.
Operator paneli rahat goriilebilir butonlarla donatilacak, tizerine yazi eklenerek
kolaylastinlacaktir. Kumanda panelinde enerji kesmek igin pako salter bulunacaktir.

3-12 ELEKTRIK - ELEKTRONIK:

Kumanda panosundan ayrn bir yere monte edilecek kumanda kablolan ¢elik spiralle
kumanda panosuna irtibatlandirilacaktir. Gii¢ panosundan ¢ikan motor kablolar
yine ¢elik spiralle motorlara kadar taginacaktir. Elektrik panosu tizerinde volt ve
ampermetreler bulunacaktir. Kullanilacak kontaktdrler ve termikler TSE belgeli
olacaktir. Motorlarin hepsine motor koruma konacaktir.

3-13 KALIP:

Parke tagi kaliplan monoblok govdeli olacaktir. Kaliplarda kaynak
kullanilmayacaktir. Kalip sac1 C45 6zel alisimli gelik sacdan olacaktir. Beton parke
tag1 kaliplanit CNC oksijenli kesim tezgahlarinda kesilecektir. Kalip 6mrii minimum
100.000 adet bask: olacaktir. Bask: plakalar1 da 20MnCr5 6zel alisimli celik sacdan
CNC tezgahlarinda islenecektir. Dokiim kullamilmayacaktir. Ayrica baski plakalan
sementasyon islemi ile sertlestirilecektir. Bask: ayaklari tablaya kaynakla monte
edilecektir.

Yagmur olugu ve Bordiir kaliplar1 3990 Celik Malzemeden imal edilecektir.

Makine ile beraber 3 adet parke tas: kalibi, 1 adet bordiir tas:1 kalib1 ve 1 adet
yagmur olugu kalib1 alinacaktir.

Kilit Parke Tas1 (165*200*80 mm ebatlarinda),

Beton Diiz Parke Tas1 (100¥200*80 mm ebatlarinda),

Beton Diiz Parke Tas1 (200%200*80 mm ebatlarinda),
Yagmur Olugu (300*200*100 mm ebatlarinda),

Beton Bordiir ( 300*150*750 mm ebatlarinda),

Kaliplar minimum 100000 baski kapasitesine sahip olmahidir.

3-14 AHSAP PALET:

Paletler minimum 115cm x 70cm ebatlarinda 4cm kalinliginda olacaktir. Ahsap
malzemeden lretilecektir. Ahsap parcalar Dbirbirine kirlangig sistemi ile
baglanacaktir. Ayrica dis ¢ercevesinde minimum 2.5mm kalinhginda U profilden
metal ¢ergeve yapilacaktir,

Makine ile beraber 200 Adet ahsap palet alinacaktir.
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3-15 KOVA KIZAKLI CEBRi BETONIYER

Betoniyer hacmi minimum 400 It olacaktir. Cebri betoniyerin karnistiric: paletleri ve
kollar1 manganlh c¢elikten imal edilmis olup aginmaya karsi mukavim olacaktir.
Govde ve kilif ST 52 minimuml0 mm g¢elik sactan imal edilmis olacaktir.
Minimum 15Kw Rediiktorlii motor ile tahrik edilecektir. Rulmanlar yiike karsi
dayanikli olacaktir. Cebri betoniyer karistirici ayaklar ve paletleri 6 adet olacaktir.
Mikser kazam1 minimum 150cm x 85cm. olacaktir. Cebri betoniyerin fener mili
@80 mm 1050 malzemeden imal edilip ¢elik flansla Rediiktére baglanti
yapilacaktir. Cebri betoniyer uzaktan kumanda koluyla idare edilecektir. Cebri
betoniyer kova kizakli olacaktir. Kovasi minimum 0,5 m® malzeme alip kazana
bosaltilacaktir.

Kova kizak icinde ¢elik halat ile tahrik olacaktir. Tahrik rediiktorlii motoru
minimum 4 Kw manyetik frenli olacaktir.

3-16 KONVEYOR BANT

Minimum 8 metre Boyunda U profilden olacaktir. Kauguk bant genisligi 500 mm
olacaktir. Rulmanlar kapah tip olup toza kars: korumal olacaktir. Minimum 2,2
Kw lik rediiktorlii elektrik motoru ile tahrik edilecektir. Lastik bant 4 kath kort
bezli olacaktir. Tamburlarda ayar civatalann olacaktir. Elektrik motoru uzaktan
kumanda edilecektir.

Yan Otomatik Beton Blok Makinesi tek renkli ve iki renkli iiriinler iiretebilen yetenege

sahip olmalidir.

Sistem kurulumu biinyesinde bulunan Yar1 Otomatik Beton Blok Makinesi ve tiim makine ,
ekipmanlar 1 yillik iicretsiz par¢a ve servis bakim garantisine sahip olacaktir. Ucreti
kabilinde ise siiresiz par¢a ve servis bakim onarim garantisine sahip olacaktir.

Yiiklenici taahhiit konusu beton blok makinesi ve iiretim hatti tamamlayici iiriinlerini teslim
edecek, Efeler ilgesi simirlan icerisinde Idarece belirlenecek yere sistemi kuracak ve faal
hale getirerek tiretim testi gerceklestirecektir.

Sistem kurulumunu olusturan tiim makine ve ekipman ile onlarin nakliyesi, indirmesi,
montaj, sistemin kurulumu, makine ve ekipmana, iiretim hattina yonelik egitim ve lretim
testi teklif fiyata dahildir.

Yiiklenici iiretici firma ise ISO 9001:2015 Kalite Yonetim Sistemi belgesine sahip
olmalidir. Beton parke makinesi ve ekipmanlar1 TSE kalite belgeli olacaktir.

Yiiklenicinin, sozlesmeye uygun olarak yar1 otomatik beton blok makinesi ve liretim hatti
tamamlayic1 iiriinlerini siiresinde teslim etmemesi halinde gecikilen her takvim giinii i¢in
sézlesme bedelinin % 0,1 (binde biri) oraninda gecikme cezasi uygulanir.

DUZENLEYEN TETKIK EDEN
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